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Система ориентации обеспечивает стабилизацию летательно
го аппарата и его ориентирование в заданном направлении в про
цессе полета. Решение этих задач производится с помощью датчи
ков и исполнительных органов.

Важным этапом в процессе разработки систем ориентации ле
тательных аппаратов является отработка алгоритмов определения 
и управления ориентацией летательного аппарата с помощью дат
чиков и исполнительных органов в наземных условиях. Для этого 
обычно разрабатывается различное испытательное оборудование, 
комплексы и установки.

Основной проблемой при создании испытательных комплек
сов для систем ориентации является обеспечение подвижности 
испытуемого летательного аппарата по трем осям. Анализ теку
щего состояния комплексов для испытаний системы ориентации 
спутников и беспилотных летательных аппаратов показал, что для 
обеспечения вращательного движения испытываемого устройства 
с тремя степенями свободы с минимальным трением используется 
аэродинамический подвес [1-3], карданный подвес [4], проволоч
ный подвес [5-7], шарнирный подвес [8-9]. Основными составны
ми компонентами рассмотренных комплексов являются подвес, 
обеспечивающий вращательное движение платформы системы 
ориентации с испытываемым устройством с тремя степенями сво
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боды, платформа системы ориентации, предназначенная для раз
мещения системы ориентации с беспроводным каналом передачи 
данных и системой балансировки платформы, система независи
мых измерений, предназначенная для определения ориентации и 
угловой скорости платформы системы ориентации в процессе ис
пытаний системы, управляющий компьютер.

Максимальную степень свободы вращательного движения по 
трем осям обеспечивают комплексы с карданным подвесом, ком
плексы с аэродинамическим и шарнирным подвесом обеспечива
ют степень свободы по трем осям с ограничением по тангажу и 
крену до 40 градусов, комплексы с проволочным подвесом обеспе
чивают одну степень свободы по рысканию.

Малые космические аппараты и мультикоптеры массой до 10 
кг в процессе движения как правило работают в различных режи
мах ориентации, в рамках которых совершают маневры на доста
точно большие углы. Из рассмотренных комплексов наибольшую 
свободу вращательного движения и возможность отработки в на
земных условиях различных режимов ориентации при малой мас
се испытываемого летательного аппарата может обеспечить ком
плекс с карданным подвесом.

На текущий момент в Институте космической техники и тех
нологий ведутся работы по разработке комплекса с карданным 
подвесом, на котором планируется отрабатывать систему ориен
тации спутников и БИЛА, разработанных на предыдущих этапах 
работ.
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